Hausaufgabe

Die N-dimensionale Automobildynamik sei modelliert durch ein System von N
Auto-Teilchen auf einem Kreis der Linge L, d. h. es gelte z; € [0,L), ¢ =

1,..., N fiir ihre Orte. Die Bewegungsgleichungen seien dann gegeben durch
d’l}i
m dt = Fkons(Ami) + Fdiss(vi)a
dl‘i —
dt - 19
wobei
m
Fkons(Axi) = ?(Uopt (sz) - vmax) S 0
. (Az;)?
mit Uopt(Ami) = Umaxm )
m
Fdiss (Ui) - ?(Umax - Ui) Z 0

und die Abstédnde Ax; zwischen den Autos zyklisch gegeben sind durch Vi =
1,....N—=1:Azx; =z;y1 —x;, und Azy =21 — xN.



